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DESBLOQUEIO MANUAL DO DISPOSITIVO

AA operagao de desbloqueio pode representar um perigo para o utilizador caso as condigdes ideais de fixagao e integridade da haste tenham sido
comprometidas por um acidente ou por erros de montagem.

Nestes casos, as molas sob tensdo deixam de garantir o equilibrio da haste que, na fase de desbloqueio, pode rodar repentinamente.
Com o motorredutor desbloqueado, 0 automatismo néo funciona.
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AVISOS GERAIS DE INSTALAGAQ

A\ Instrugdes de seguranga importantes.
A\ Siga todas as instrugées, ja que uma instalagéo incorreta pode ocasionar lesoes graves.
A\ Antes de continuar, leia também as adverténcias gerais para o utilizador.
0 produto deve ser destinado apenas a utilizacéo para a qual foi expressamente concebido e qualquer outra utilizagdo deve
ser considerada perigosa. @ O fabricante ndo pode ser considerado responsavel por eventuais danos causados por usos
improprios, errados e irracionais. ® O produto objeto deste manual € definido nos termos da Diretiva Maquinas 2006/42/
CE como uma “quase-maquina”. ® A “quase-maquina” € um conjunto de partes que constituem quase uma maquina,
mas que, isoladas, ndo podem garantir uma aplicacdo bem determinada. ® As quase-maquinas sdo somente destinadas a
serem incorporadas ou montadas com outras maquinas ou com outras quase-maquinas ou aparelhos para constituir uma
maquina disciplinada pela Diretiva Maquinas 2006/42/CE. e A instalacdo final deve estar conforme a Diretiva Maquinas
2006/42/CE e as normas europeias de referéncia vigentes. @ O fabricante exime-se de toda a responsabilidade pela
utilizac@o de produtos ndo originais; isto ocasiona além disso, a perda da garantia. ® Todas as operacdes indicadas neste
manual devem ser efetuadas exclusivamente por pessoal especializado e qualificado e de acordo com as normas em vigor.
e A preparagdo dos cabos, 0 assentamento no local, a ligagéo, 0 ensaio e a aprovagao devem respeitar perfeitamente as
normas técnicas e as leis vigentes. ® Durante todas as fases de instalacdo certifique-se de que trabalha com a tenséo
desligada. e Verifique se o intervalo de temperaturas indicado é apropriado para o local de instalacéo. e Certifique-se de
que a abertura da barreira automatica néo cria situacoes de risco. ® Ndo instale em locais situados em subida ou descida
(isto €, inclinados). ® N&o monte o automatismo sobre elementos que possam dobrar-se. Se necessario, adicione reforgos
nos pontos de fixacdo. ® Preste atencdo para que, no local previsto para a instalagéo, o produto ndo seja molhado por
jatos de agua diretos (dispositivos de rega, aparelhos de limpeza com jato de agua a alta pressdo, etc.). ® Preveja na
rede de alimentagao e de acordo com as normas de instalacdo, um apropriado dispositivo de desconex@o unipolar, que
permita a desconexao total nas condigdes da categoria de sobretensdo Ill.  Delimite atentamente toda a drea para evitar
0 acesso por parte de pessoas nao autorizadas, principalmente criancas. ® Em caso de movimentagédo manual, preveja
uma pessoa para cada 20 kg de carga a levantar. Em caso de movimentag@o ndo manual, utilize meios apropriados
para 0 levantamento em seguranca. ® Durante as fases de fixacdo, o automatismo pode tornar-se instavel e tombar.
Preste atencdo para ndo se apoiar até a fixacdo completa. ® Recomenda-se o0 uso de protecoes adequadas para evitar
possiveis riscos mecanicos devido a presenca de pessoas no raio de agdo do automatismo. e Os cabos elétricos devem
passar através de tubos e passa-cabos apropriados, a fim de garantir uma protecdo adequada contra danos mecanicos.
e Certifique-se de que 0s elementos mecanicos em movimento estdo a uma distancia adequada da cablagem instalada.
e Os cabos elétricos ndo devem entrar em contacto com partes que possam aquecer-se durante o uso (por exemplo,
motor e transformador). ® Todos 0s comandos fixos devem estar claramente visiveis apos a instalagdo, numa posicdo em
que a parte guiada seja visivel de forma direta, mas ainda assim distante das partes maveis. No caso do comando de
pressdo continua, este deve ser instalado a uma altura minima de 1,5 m do ch@o e ndo deve estar acessivel ao publico.
e Quando a passagem Util for superior a 3 m, € obrigatorio utilizar um apoio fixo para a haste que sustente a mesma.
Se ndo existir, aplique uma etiqueta permanente que descreva como usar o mecanismo de desblogqueio manual perto do
elemento de acionamento. e Certifique-se de que o automatismo esta regulado adequadamente e que 0s dispositivos
de seguranca e protecdo, assim como o desblogueio manual, funcionam corretamente. ® Antes da entrega ao utilizador,
verifique a conformidade do sistema as normas harmonizadas e aos requisitos essenciais na Diretiva Maquinas 2006/42/
CE. e Eventuais riscos residuais devem ser assinalados através de pictogramas situados em locais bem visiveis e devem
ser explicados ao utilizador final. ® Coloque bem a vista a placa de identificacdo da maquina ao completar a instalagdo. e
Se o cabo de alimentacao estiver danificado, deve ser substituido pelo fabricante ou pelo servigo de assisténcia técnica
autorizado, ou de qualquer modo, por pessoal devidamente qualificado, para evitar todo e qualquer risco. ® Conserve
este manual dentro da brochura técnica, juntamente com 0s manuais dos outros dispositivos usados para a realizagéo do
sistema de automatizacao. ® Recomenda-se que todos os manuais de utilizacdo relativos aos produtos que constituem a
maquina sejam entregues ao utilizador final.



Pontos de potencial perigo para pessoas

A Perigo de entalamento das maos.

® Proibida a passagem.

DESMANTELAMENTO E ELIMINAGAQ

W==" A CAME S.p.A. implementa internamente nos seus estabelecimentos um Sistema de Gestdo Ambiental certificado e conforme a norma técnica UNI EN ISO
14001 com garantia do respeito e protecdo do meio ambiente. Solicitamos dar continuidade a este trabalho de tutela ambiental, que a CAME considera um dos
fundamentos de desenvolvimento das suas estratégias operacionais e de mercado, simplesmente respeitando breves indicacbes em matéria de eliminagao de lixo:
€3 ELIMINAGAO DA EMBALAGEM

Os componentes da embalagem (cartdo, plastico, etc.) devem ser considerados residuos sélidos urbanos e podem ser eliminados sem qualquer dificuldade,
simplesmente efetuando a recolha seletiva para a reciclagem.

Antes de prosseguir, € sempre conveniente verificar as normas especificas vigentes no local da instalagéo.

NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!

€3 ELIMINAGAO DO PRODUTO

0s nossos produtos sdo realizados com diferentes materiais. A maior parte destes (aluminio, plastico, ferro, cabos elétricos) deve ser considerada como residuos
sdlidos urbanos. Podem ser reciclados através da recolha e eliminagéo diferenciada nos centros autorizados.

Outros componentes (placas eletronicas, baterias de transmissores, etc.) podem conter substancias poluentes.

Devem ser retirados e entregues as empresas autorizadas para a recuperagao e eliminagdo dos mesmos.

Antes de prosseguir, € sempre conveniente verificar as normas especificas vigentes no local de eliminacéo.

NAO DEIXE NO MEIO AMBIENTE!
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DADOS E INFORMAGOES SOBRE 0 PRODUTO

Legenda

Este simbolo indica partes que devem ser lidas com atengao.
AﬁrESte simbolo indica partes que se referem a seguranca.
®~="Este simbolo indica o que deve ser comunicado ao utilizador.

L] Se ndo for diversamente indicado, as medidas sdo em milimetros.

Descricao

803BB-0120

GPX40MGS - Barreira automéatica com motorredutor irreversivel € motor brushless; armario em aco galvanizado e esmaltado.

803BB-0130

GPX40MGC - Barreira automatica com motorredutor irreversivel € motor brushless; armario em aco galvanizado e esmaltado. Versao dedicada a areas com altas
temperaturas ambiente.

803BB-0100

GPX40MGP - Barreira automdtica com motorredutor irreversivel e motor brushless; armario em aco galvanizado e esmaltado. Fornecida com: 009SMA e uma
interface para a ligagdo direta a uma coluna de entrada/saida de sistemas de estacionamento tipo PKE e PKM.

803BB-0150
GPX40MCP - Barreira automatica com motorredutor irreversivel e motor brushless; armdrio em ago galvanizado e esmaltado RAL personalizado. Fornecida com:
009SMA e uma interface para a ligacéo direta a uma coluna de entrada/saida de sistemas de estacionamento tipo PKE e PKM.

803BB-0340
GPX40MXP - Barreira automatica com motorredutor irreversivel e motor brushless; armario em AISI 430 esmaltado. Fornecida com: 009SMA e uma interface para
a ligago direta a uma coluna de entrada/saida de sistemas de estacionamento tipo PKE e PKM.

Destinacgao de uso

Solugao ideal para passagem de veiculos de uso frequente
Toda e qualquer instalagéo ou uso diverso daquele indicado no presente manual considera-se proibido..

Limites de emprego

Largura max. passagem (til (m) 3,8 3,8 3,8 3,8 3,8

Dados técnicos

Alimentagao (V - 50/60 Hz) 100 AC + 240 AC 100 AC +~ 240 AC 100 AC + 240 AC 100 AC + 240 AC 100 AC +~ 240 AC
Alimentagao do motor (V) 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC 36 DC
Consumo em standby (W) 2,5 2,5 3,3 3,3 3,3
Poténcia (W) 270 270 270 270 270

Temperatura de funcionamento (°C) de -20 a +55 (-40 de -20 a +55 (-40 de -20 a +55 (-40 de -20 a +55 (-40 de -20 a +55 (-40
com art. 803XA-0260) com art. 803XA-0260) com art. 803XA-0260) com art. 803XA-0260) com art. 803XA-0260)

Binario (Nm) 100 100 100 100 100
Tempo de abertura a 90° () 1+2 1+2 1+2 1+2 1+2
Trabalho intermitente (%) SERVICO CONTINUO ~ SERVICO CONTINUO ~ SERVIGO CONTINUO  SERVIGO CONTINUO ~ SERVICO CONTINUO
Grau de protecéo (IP) 54 54 54 54 54
Classe de isolamento | | | | |
Peso (kg) 62 62 62,5 62,5 62,5
Tabela dos fusiveis
Fusivel de linha 3,15AF 3,15AF 3,15AF 3,15AF 3,15AF
Fusivel dos acessorios 2AF 2AF 2AF 2AF 2AF
Fusivel aquecedor com cartucho 1TAT - 1AT 1AT TAT
Fusivel ventoinha - 100 mA F - - -




Descricéo das pecas

Barreira

@ Tampa anticisalhamento

© Flange de fixagao

© Chapa de fixagdo da haste

O Armério

© Tampa de inspecéo

O Tampa

@ Manipulo de desbloqueio/blogueio da haste
© Quadro de comando

© Trava mecanica para o registo da haste

@ Contactos auxiliares de estado*

* S0 para GPX40MCP, GPX40MGP e GPX40MXP.
** S0 para GPX40MGC
*** 56 para GPX40MCP, GPX40MGP, GPX40MXP e GPX40MGS.
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® Pino de ancoragem da mola

@® Placa I/0 RS485*

@ Modulo SMA*

@ Alimentador

® Chapa de fixacdo

® Suporte de fixagdo

® Fusivel para aquecedor com cartucho ou ventoinha
@ Ventoinha**

® Aquecedor com cartucho***

@ Fusivel de linha

- © CAME S.p.A. - Os contetidos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragao, a qualquer momento sem necessidade de prévio aviso. - Tradugao das instrugdes originais

Pag. 6 - Manual FA01610-PT - 08/2021



- © CAME S.p.A. - Os contetidos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragao, a qualquer momento sem necessidade de prévio aviso. - Tradugao das instrugdes originais

Pag. 7 - Manual FA01610-PT - 08/2021

Placa eletronica

© Botdes de programacéo @® Terminal para a ligagdo dos micro de fim de curso (contacto NC)*

(2 JEV ! @ Terminal associado ao conector RSE_2 para ligacdo CRP, placa 10 485 ou
© Conector para chave USB interface Modbus RTU

© Conector para encoder @® Terminal associado ao conector RSE_1 para ligagdo combinada, bussola ou
© Conector para o motor CRP

No cabo é aplicada uma ferrite do tipo p.n. ECQK922091 ® Terminal para a ligagao dos dispositivos de comando e de seguranga

O Terminal para estado da barreira ® Bloco de terminais para a ligagéo do seletor com teclado

@ Terminal para a ligaco da faixa de LEDs de sinalizagéo @ Bloco de terminais para a ligagdo do seletor transponder

© Terminal ndo utilizado @ Bloco de terminais para a ligagdo da antena

© Fusivel para 0s acessorios @ Conector para placa de descodificagdo R700 ou R800

@ Terminal de alimentacdo do motor €® Conector para a placa de radiofrequéncia com encaixe (AF)

@ Bloco de terminais de alimentacdo da placa eletrénica @ Conector RSE_1 para placa RSE

@ Terminal para a ligagéo do micro de seguranca de tampa aberta (contacto @ Conector RSE_2 para placa RSE

NC) € Conector para placa clock (806SA-0120)
® Terminal para contacto NC por queda de haste

@ Terminal para a ligagdo do micro de seguranca de motorredutor

desblogueado (contacto NC)

* 86 para GPX40MCP, GPX40MGP e GPX40MXP.
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Dimensoes

326 | max 3800 R 3745
PRIIN 270
R Y
- I i - *’*:}’*
AMIE T <
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[ce)
[ce)
v A4
Tipo de cabos e espessuras minimas
COMPRIMENTO DO CABO (m) <10 de10a?20 de 20 a 30
Alimentagéo de 230 V AC 3Gx 1,5 mm? 3G x 1,5 mm? 3G x 2,5 mm?
Pirilampo 24 V AC - DC 2x 1 mm? 2x 1 mm? 2 x 1 mm?
Fotocélulas TX 2x0,5mm? 2x0,5mm? 2x0,5mm?
Fotocélulas RX 4% 0,5 mm? 4% 0,5 mm? 40,5 mm?
Dispositivos de comando *n° x 0,5 mm? *n° x 0,5 mm? *n° x 0,5 mm?
Antena RG58 max. 10 m

[Eln° = veja as instrugBies de montagem do produto - Atencdo: a seccdo do cabo é indicativa porque pode variar em funcéo da poténcia do motor e do
comprimento do cabo.

Para a utilizagao em ambiente externo, utilize cabos com propriedades pelo menos equivalentes as dos cabos de tipo HO5RN-F (com designagao 60245 IEC 57).

Para a utilizagdo em ambiente interno, utilize cabos com propriedades pelo menos equivalentes as dos cabos de tipo HO5VV-F (designagdo conforme & 60227
IEC 53).

Caso os cabos tenham comprimento diferente em relagéo ao que foi previsto na tabela, determine a seccéo dos cabos com base na absorcéo efetiva dos
dispositivos ligados e de acordo com as prescri¢des indicadas nas normas CEI EN 60204-1.

Para as ligagOes que prevejam vérias cargas na mesma linha (sequenciais), o dimensionamento da tabela deve ser considerado com base nas absorgoes e
distancias efetivas. Para as ligacbes de produtos ndo referidos neste manual, considera-se a documentagéo anexa aos proprios produtos.

[ Para a ligagdo combinada e CRP, utilize cabos tipo UTP CAT5. Comprimento méximo 1000 metros.

Resisténcia ao vento

L] Na tabela é indicada a resisténcia da haste a forca do vento.
Classe de resisténcia de acordo com a norma EN 13241.

Tipo Haste 2,25 m Haste 3,05 m Haste 4,05 m
Classe de resisténcia 5 4 3
Presséo do vento [Pa] 1200 1000 800
Velocidade maxima do vento [km/h] 144 132 118
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INSTALAGAO

I as ilustragdes seguintes sdo somente exemplos, ja que o espago para a fixagao do automatismo e dos acessorios varia de acordo com as dimensdes da
area de instalagdo. Cabe ao instalador a escolha da solugdo mais adequada.

Em caso de movimentagdo manual, preveja uma pessoa para cada 20 kg de carga a levantar. Em caso de movimentag&o ndo manual, utilize meios
apropriados para o levantamento em seguranga.

Durante as fases de fixagdo, o automatismo pode tornar-se instavel e tombar. Preste atengéo para ndo se apoiar até a fixagdo completa.

Operacdes preliminares

Se 0 piso ndo permitir uma fixacéo firme e estavel do dispositivo, prepare uma base de cimento.
Faga a cavidade para a ombreira.
Prepare as tubagens necessarias para as ligagdes provenientes do pogo de derivagio.

0 numero de tubos depende do tipo de instalagdo e dos acessorios previstos.

500

Colocacdo da chapa de fixagcao

Prepare uma ombreira de dimens6es maiores em relagdo a chapa de fixagéo.
Introduza uma grelha de ferro na ombreira para armar o cimento.
Monte os suportes de ancoragem na chapa.

PN

Introduza a chapa de fixacdo na grelha de ferro.

0Os tubos devem passar através dos furos preparados.

Preencha a ombreira de cimento.

[RAY chapa deve estar perfeitamente em nivel com a borda dos parafusos totalmente em superficie.

Aguarde que o cimento solidifique por 24 horas no minimo.
Retire a ombreira.




Encha de terra a area escavada em volta do bloco de cimento.
Desatarraxe as porcas dos parafusos.
Introduza os cabos elétricos nos tubos até que saiam 1500 mm aproximadamente.

Preparacao da barreira

Com a tampa aberta, 0 automatismo no funciona.

Ancoragem da barreira
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Mudanca da direcéo de abertura da haste

L A barreira esta preparada para a instalacdo a esquerda.

L1 A mudanca do sentido de rotagdo é efetuada sem a haste e mola
instaladas.

© Remova o pino de ancoragem do brago da alavanca.

© Desbloqueie 0 motorredutor, rodando o manipulo no sentido horario.
© Rode o brago da alavanca 90°.

O Blogueie o motorredutor, rodando o manipulo no sentido anti-horario.
© Fixe 0 pino de ancoragem no orificio oposto do braco.

[ 0 orificio onde se deve fixar o perno de ancoragem depende também
da mola de equilibrio que se escolhe em fungao do comprimento da
haste. Consulte o capitulo [Escolha da mola de equilibrio e do orificio de
fixagao].

@ Remova a chapa de fixacdo da haste

@ Rode a chapa de fixagdo da haste 90°

© Fixe a chapa de fixagdo da haste a chapa do veio do motor




Montagem da haste

Monte o cobre-conexdo da haste na chapa de fixagdo. Deixe os parafusos ligeiramente desapertados para facilitar a introdugéo da haste.
Insira o reforgo na haste.

Introduza a haste na flange de fixagao.
Aperte os parafusos firmemente.

Fure a flange de fixag&o.
Fixe a haste com os parafusos.

UNI6954
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@ Corte os perfis cobre-vdo na mesma medida que o vdo da haste menos 10 milimetros.

© Introduza os perfis cobre-vao nas respetivas ranhuras em ambos os lados da haste.

© Corte a parte excedente do perfil, deixando-a sobressair 7 milimetros.

O Insira o perfil para-choques de borracha na respetiva ranhura, fazendo-o coincidir com a tampa terminal.
© Insira a tampa terminal de borracha no respetivo local.

@ Insira a tampa terminal do perfil de borracha na ranhura da tampa de fecho da haste. Fixe a tampa de fecho da haste com os respetivos parafusos.
@ Introduza a tampa de protegdo anticisalhamento no cobre-conexdo da haste e fixe-a com os parafusos fornecidos.

~

Escolha da mola de equilibrio e do orificio de fixagcao

Cadigo da mola (cor) 001G02040 @ 40 mm (amarelo) 001G04060 @ 50 mm (verde)
Orificio para fixar a mola (A} (5] (A) (5]
Passagem (til (m) de1,5a1,75 de1,75a2,25 de2,25a2,75 de2,75a3,75

Por haste simples entende-se a haste completa com cobre-vao, tampa e perfil de borracha.




Montagem da mola de equilibrio
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@ Atarraxe o tirante de olhal na parte inferior da mola
@ Prenda o tirante de olhal no suporte de ancoragem

© Atarraxe a mola no pino de ancoragem.

Q
%

| _. .ﬁnﬂ',/» S mmm

© Coloque a haste na vertical

© Bloqueie 0 motorredutor

@ Desbloqueie 0 motorredutor.
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Equilibrio da haste

@ Desblogueie 0 motorredutor.

© Rode manualmente a mola para aumentar ou diminuir a tragéo. A haste
deve estabilizar-se nos 45 graus.

© Fixe a contraporca.

Cologue a haste na vertical

© Bloqueie 0 motorredutor

Verifique se a mola funciona corretamente. Com a haste na posicéo
vertical, a mola néo fica sob tensdo. Com a haste na posicao horizontal,
a mola fica sob tens@o.




Determinacao dos pontos de fim de curso com fins de curso mecénicos

Verifique se a haste esté paralela ao chdo quando esté na posicéo de fecho e a cerca de 89° quando estd na posigao de abertura.

Corrigir a posicéo horizontal da haste

Desbloqueie o motorredutor.

Abra a tampa de inspegéo.

Abaixe a haste.

© Rode a trava mecénica até atingir a posicao dessjada da haste.

© Fixe a trava mecanica com a contraporca.

© Verifique se 0 microinterruptor que deteta a posicdo da haste funciona corretamente. *
Blogqueie 0 motorredutor

* 86 para GPX40MCP, GPX40MGP e GPX40MXP.
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Corrigir a posicao vertical da haste

Desbloqueie o motorredutor.

Abra a tampa de inspegéo.

Eleve a haste.

© Rode a trava mecénica até atingir a posicdo desejada da haste.

© Fixe a trava mecanica com a contraporca.

© Verifique se o microinterruptor que deteta a posicdo da haste funciona corretamente.*
Bloqueie 0 motorredutor

* 86 para GPX40MCP, GPX40MGP e GPX40MXP.




LIGAGCOES ELETRICAS

Passagem dos cabos elétricos

0Os cabos elétricos ndo devem entrar em contacto com partes que possam aquecer-se durante o uso (por exemplo, motor e transformador).
Certifique-se de que os elementos mecanicos em movimento estdo a uma distancia adequada da cablagem instalada.

Alimentacéo

Durante todas as fases de instalagdo certifique-se de que trabalha com a tenséo desligada.
A\ Antes de intervir no quadro de comando, interrompa a tensdo de rede e, se existentes, desligue as baterias.

Ligacéo a rede elétrica Saida de alimentacéo de acessorios

@ Bot#o para ligar/desligar o dispositivo. Atensdo da saida é normalmente 24 V DC.

© Aplique a ferrite fornecida no cabo de alimentagao. A soma dos consumos dos acessérios ligados ndo deve ultrapassar 0s
Ferrite do tipo p.n. ECQK922091. 40 W.

0 cabo deve passar 2 vezes pela ferrite (2 turns).
© Ligue o cabo alimentagdo como ilustrado.

© Fusivel para aguecedor com cartucho ou ventoinha
© Fusivel de linha

N
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:0=0

_I__

Pé4g. 18 - Manual FA01610-PT - 08/2021 - © CAME S.p.A. - Os contetdos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragdo, a qualquer momento sem necessidade de prévio aviso. - Tradugdo das instrugdes originais



- © CAME S.p.A. - Os contetidos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragao, a qualquer momento sem necessidade de prévio aviso. - Tradugao das instrugdes originais

Pag. 19 - Manual FA01610-PT - 08/2021

Capacidade maxima dos contactos

Dispositivo Saida Alimentacao (V) Poténcia (W)
Acessorios 10 - 11 24 DC 40
LAmpada suplementar 10 - E1 24 DC 20
Pirilampo 10 - E1 24DC 20

Luz piloto do estado do automatismo 10-5 24 DC 3

Fita LED RGB - - 13,5

L A soma dos consumos dos acessérios ligados ndo deve ultrapassar os 40 W.

Dispositivos de comando

© Antena com cabo RG58
© Leitor de cartdes

© Seletor transponder

O Seletor com teclado

© Botao de PARAGEM (contacto NC)
Para a haste e exclui o ciclo de fecho automatico. Utilize um dispositivo de comando para retomar o movimento.

Se o contacto néo for utilizado, deve ser desativado na fase de programacéo.

O Dispositivo de comando (contacto NO)
Funcdo SO ABRIR
Com fungéo [PRESSAO CONTINUA] ativa, é obrigatéria a ligacdo do dispositivo de comando em ABERTURA.

@ Dispositivo de comando (contacto NO)
Funcdo SO ABRIR
0 contacto deve ser utilizado apenas para automatismos que funcionem na modalidade combinada.

© Dispositivo de comando (contacto NO)

Fungéo SO FECHAR

Com funcéo [PRESSAO CONTINUA] ativa, é obrigatoria a ligacdo do dispositivo de comando em FECHO.
© Dispositivo de comando (contacto NO)

Fungio ABRIR-FECHAR

I
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Dispositivos de sinalizagao

© Lampada suplementar

Aumenta a iluminagdo na drea de manobra.

© Pirilampo suplementar

Pisca durante as fases de abertura e fecho do automatismo.
© Luz piloto do estado do automatismo

Indica o estado do automatismo.

© Faixa de LEDs RGB e/ou coroa RGB

0Os LEDs vermelhos intermitentes indicam que o automatismo estd em movimento.

Os LEDs verdes acesos indicam que o automatismo esta aberto.

Os LEDs vermelhos acesos indicam que o automatismo esta fechado.

Os LEDs vermelhos a piscar rapidamente indicam que a tampa de inspecéo estd aberta ou que o motorredutor esta desbloqueado ou que a haste caiu.

[
<<

+ R G B
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R
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Dispositivos de seguranca

Ligue os dispositivos de seguranga as entradas CX, CY e/ou CZ (contactos NC).
Na fase de programacéo, configure o tipo de acdo que deve ser executada pelo dispositivo ligado a entrada.

Se ndo forem utilizados os contactos CX CY CZ, devem ser desativados na fase programagcéo.

Fotocélulas DIR / DELTA-S Fotocélulas DIR / DELTA-S
Ligacéo padréo Ligacdo com teste de seguranca
Podem ser ligados varios pares de fotocélulas. Podem ser ligados varios pares de fotocélulas.

[ veja a fungdo [F5] teste de seguranca.

HHHHHEHHRRRRRRRRE HRBEHERRERERRRBEE

10 11 E1 E6 TS 1 3 3 4 5 7 2 CXCYcz 10 11 E1 E6 TS 1 33 4 5 7 2 CXCyoczZ
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Ligacéo da espira magnética ao mddulo SMA*

L31415L6

ElE

* 6 para GPX40MCP, GPX40MGP & GPX40MXP.
Funcéo das saidas da placa RS485 1/0*

© Saida de contacto de sinalizagdo da identificacao de obstaculos

© Saida de contacto de sinalizagdo de haste aberta

© Saida de contacto de sinalizagdo de haste fechada

O Saida de contacto de sinalizagéo de queda da haste

© Saida de contacto de sinalizagao de portinhola de inspecéo aberta

O Saida de contacto de sinalizagdo de motorredutor desblogueado

@ Saida de contacto de sinalizagdo do estado da entrada CX

© Entrada para a ligagdo de um botdo com funcdo SO ABRIR (COM-N1)
© Entrada para a ligagdo de um botdo com fungdo SO FECHAR (COM-N2)

Cada saida é um contacto limpo (NO) com capacidade maxima 1A — 24
V DC.

* S6 para GPX40MCP, GPX40MGP e GPX40MXP.
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Funcao dos botbes de programacéo

© Botdo ESC

0 botdo ESC permite executar as operagdes a seguir descritas.
— — Sair do menu
Cancelar as alteragdes

\oltar a pagina anterior
Parar 0 automatismo

© Botoes < >

Os bhotbes < > permitem executar as operagdes a seguir descritas.
IE Navegar pelas opgGes do menu
>

Aumentar ou diminuir um valor
ENTER Fechar ou abrir 0 automatismo

ESC <
© Botdo ENTER
0 botdo ENTER permite executar as operacdes a seguir descritas.
Entrar nos menus

Confirmar a escolha

Colocacao em fungéo

Depois de terminar as ligagdes elétricas, prossiga com a colocagdo em funcionamento. A operagéo deve ser realizada exclusivamente por pessoal
especializado e qualificado.

Verifique se a area de manobra esta livre de qualquer obstaculo.

Ligue a tensdo da instalagéo e siga o procedimento guiado que aparece no ecra.

Depois de ter ligado a tensdo ao sistema, a primeira manobra sera sempre em abertura; aguarde a conclusdo da manobra.

Prima imediatamente o botdo ESC ou o botdo de PARAGEM, caso se verifiquem anomalias, maus funcionamentos, ruidos ou vibragdes ou mesmo
irregularidades imprevistas no sistema.

Apos a colocagao em funcionamento, verifique o correto funcionamento do dispositivo utilizando os botdes junto ao ecré. Verifique também se 0s acessorios

funcionam corretamente.

Menu das funcoes

Direcéo de abertura
Configura a dire¢éo de abertura da haste.

Configuragao> Direcéo de abertura Para a esquerda (Predefinido)
Defini¢des do motor Para a direita

Comprimento da haste
Configura o comprimento da haste.

Configuragao> Comprimento da haste Até 3 m
Definicoes do motor Até 4 m

Teste do motor
Verifica a direcdo correta de abertura da haste.
Se 0s botdes ndo executarem corretamente os comandos, inverta a dire¢do de abertura da haste.

Configuragao> Teste do motor 0 botéo > faz rodar o motor no sentido horario.
Defini¢des do motor 0 botéo < faz rodar 0 motor no sentido anti-horario.

Calibragéo do movimento
Inicia a autorregulagéo do movimento.

Configuragao> Calibragéo do movimento Confirmar? NAO
Definicdes do motor Confirmar? SIM
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Velocidade abertura
Configura a velocidade de abertura (percentagem da velocidade maxima).
1 0s valores percentuais adaptam-se automaticamente ao valor definido na fun¢@o [Comprimento haste].

Configuracéo> Velocidade abertura de 50% a 100% (Predefinido 70%)
Definicbes do movimento

Velocidade de fecho
Configura a velocidade de fecho (percentagem da velocidade maxima).

Os valores percentuais adaptam-se automaticamente ao valor definido na fungdo [Comprimento haste].
Configuragao> Velocidade de fecho de 30% a 100% (Predefinido 50%)

Defini¢des do movimento

Sensibilidade em movimento

Regulacéo da sensibilidade de identificagdo dos obstaculos durante o curso.

Configuragao>
Defini¢des do movimento

Paragem total

Sensibilidade em movimento

de 10% a 100% (Predefinido 100%)

Para a haste e exclui o ciclo de fecho automatico. Utilize um dispositivo de comando para retomar o movimento.

Configuracao>
Segurancas com fios

Entrada CX
Associa uma fungéo a entrada CX.

Configuracéo>
Segurancas com fios

Entrada CY
Associa uma funcéo a entrada CY.

Configuracao>
Segurancas com fios

Paragem total

Entrada CX

Entrada CY

Desativado (Predefinido)
Ativado

Desativado (Predefinido)

C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)

C4 = Espera de obstaculo (Fotocélulas)

C5 = Fecho imediato no fim de curso na abertura

C7 = Reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis)

(9 = fecho imediato no fim de curso na abertura com espera de obstaculo durante o
fecho

(10 = fecho imediato durante a abertura com espera de obstaculo durante o fecho
(13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato ap6s a remogdo do obstéculo,
inclusive com a haste ndo em movimento

r7 = reabertura durante o fecho (Bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

Desativado (Predefinido)

C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)

C4 = Espera de obstaculo (Fotocélulas)

C5 = Fecho imediato no fim de curso na abertura

C7 = Reabertura durante o fecho (bordas sensiveis)

(9 = fecho imediato no fim de curso na abertura com espera de obstaculo durante o
fecho

C10 = fecho imediato durante a abertura com espera de obstaculo durante o fecho
(13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apos a remocéo do obstéaculo,
inclusive com a haste ndo em movimento

r7 = reabertura durante o fecho (bordas sensiveis com resisténcia 8K2)



Entrada CZ
Associa uma fungéo a entrada CZ.

Configuragao> Entrada CZ Desativado (Predefinido)

Segurancas com fios C1 = Reabertura durante o fecho (Fotocélulas)
C4 = Espera de obstaculo (Fotocélulas)
C5 = Fecho imediato no fim de curso na abertura
C7 = Reabertura durante o fecho (bordas sensiveis)
C9 = fecho imediato no fim de curso na abertura com espera de obstaculo durante o
fecho
C10 = fecho imediato durante a abertura com espera de obstaculo durante o fecho
(C13 = reabertura durante o fecho com fecho imediato apés a remogéo do obstéculo,
inclusive com a haste ndo em movimento
r7 = reabertura durante o fecho (bordas sensiveis com resisténcia 8K2)

Teste Seguranca
Ativa o controlo do correto funcionamento das fotocélulas ligadas as entradas, apds cada comando de abertura e fecho.

Configuragao> Teste Seguranca Desativado (Predefinido)
Segurancas com fios CX

cY

CZ

CX+CY

CX+CZ

CY+CZ

CX+CY+CZ

Obst. motor parado
Com a funcdo ativa, a haste permanece parada se os dispositivos de seguranca identificam um obstdculo. A fungdo produz efeitos com: haste fechada, haste aberta ou
apos uma paragem total.

Configuragao> Obst. motor parado Desativado (Predefinido)
Segurangas com fios Ativado

Pressao continua
Com a funcdo ativa, 0 movimento do automatismo (abertura ou fecho) € interrompido quando o dispositivo de comando € solto.

A ativacéo da fungéo exclui todos os outros dispositivos de comando.

Configuragao> Presséo continua Desativado (Predefinido)
Funcdes Ativado

Contador abre

Com a funcdo ativa, é possivel enviar uma série de comandos de abertura correspondente ao nimero de veiculos aos quais se pretende autorizar a passagem. A
funcéo pode ser acionada apenas por dispositivos de comando ligados no contacto 2-3. A entrada, a qual € ligado o contacto magnético no qual € ligada a espira
que conta os veiculos em transito, deve ser programada para funcionar na modalidade C5/C9/C10; no final da contagem, a passagem é fechada.

Configuragao> Contador abre Desativado (Predefinido)
Funcdes Ativado
Deteta a queda da haste

Ativa o contacto no terminal ARM para a detegéo da queda da haste.

Configuragao> Deteta a queda da haste Desativado (predefinido)
Funcoes Ativado
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Sinalizacéo FCA FCC
Configura a modalidade com a qual as saidas FCA e FCC sinalizam o estado da haste.

Configuracao> Sinalizacéo FCA FCC Desativado

Funcoes Impulso
Quando a haste atinge o ponto de fim de curso (na abertura ou no fecho), o contacto
FCA-CM1 ou FCC-CM2 fecha-se por um segundo.
Fixo
Quando a haste atinge o ponto de fim de curso (na abertura ou no fecho), o contacto
FCA-CM1 ou FCC-CM2 fecha-se e permanece fechado.
Personalizado
0 contacto FCA-CM1 esta fechado com haste em posigao de fim de curso de abertura
e durante a manobra de abertura. O contacto FCC-CM2 esta fechado com haste em
posicao de fim de curso de fecho e durante a manobra de fecho.

Controlar Temperatura
Permite o controlo da temperatura gracas a ativagdo de um aquecedor com cartucho ou de uma ventoinha.

Configuracao> Controlo Temperat. Desativado
Funcoes Aquecedor (Predefinido)
Ventoinha

Fecho automatico
Configura o tempo que deve decorrer antes de se ativar o fecho automético, apos ter sido atingido o ponto de fim de curso na abertura.

A fungéo ndo se ativa caso os dispositivos de seguranca entrem em fungao devido a um obstaculo detetado, depois de uma paragem total, em caso de
falta de energia ou se presente um erro.

Configuragao> Fecho automatico Desativado (Predefinido)
Tempos De 1 a 180 segundos

Luz portdo aberto
Indica o estado da barreira. Dispositivo ligado a saida 10-5.

Configuragao> Luz portao aberto Luz piloto acesa (Predefinido) - A luz piloto permanece acesa quando a haste esta em
Gestdo de lampadas movimento ou aberta.
Luz piloto intermitente - A luz piloto pisca a cada meio segundo quando a haste esta
a abrir e permanece acesa quando a haste esta aberta. A luz piloto pisca a cada
segundo quando a haste esta a fechar e apaga-se quando a haste esta fechada.

Lampada E1

Permite escolher o tipo de dispositivo ligado a saida.

Configuragao> Lampada E1 Pirilampo (Predefinido)

Gestdo de lampadas L.ampada de ciclo
[ A 1ampada permanece apagada se nao for configurado um tempo de fecho
automatico.

Tempo de antecipacéo do pirilampo
Configura o tempo de ativacéo antecipada do pirilampo, antes de cada manobra.

Configuracao> Tempo de antecipacéo do Desativado (Predefinido)
Gestdo de lampadas pirilampo De 1 a 10 segundos



RSE1
Configura a fungdo que deve ser executada pela placa encaixada no conector RSE1.

Configuragao> RSE1 Combinado
Comunicagao RSE Bussola
Desativado
RSE2
Configura a fungdo que deve ser executada pela placa encaixada no conector RSE2.
Configuragao> RSE2 Desativado
Comunicagéo RSE CRP (Predefinido)
Madulo /0
Modbus RTU
Endereco CRP

Atribui um cddigo identificativo univoco (enderego CRP) a placa eletronica. A fungdo é necessaria caso existam mais automatismos ligados via CRP.

Configuragao> Endereco CRP de 1a 254
Comunicagao RSE

Velocidade RSE1
Configura a velocidade de comunicacéo do sistema de ligagdo remota na porta RSE1.
Configuragao> Velocidade RSE1 4300 bps
Comunicagédo RSE 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Predefinido)
57600 bps
115200 bps

Velocidade RSE2
Configura a velocidade de comunicagéo do sistema de ligag&o remota na porta RSE2.

Configuragéo Velocidade RSE2 4800 bps
Comunicacao RSE 9600 bps
14400 bps
19200 bps
38400 bps (Predefinido)
57600 bps
115200 bps

Gravagao de dados
Guarda no dispositivo de memoria (memory roll ou chave USB) os dados relativos aos utilizadores, temporizagoes e configuracoes.

A funcéo é visualizada apenas quando € inserida uma chave na porta USB ou quando é inserida uma memory roll na placa eletronica.

Configuragao> Gravagao de dados Confirmar? NAO (Predefinido)
Memoria externa Confirmar? SIM
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Leitura de dados
Carrega no dispositivo de meméria (memory roll ou chave USB) os dados relativos aos utilizadores, temporizagdes e configuragdes.

LA fungdo é visualizada apenas quando é inserida uma chave na porta USB ou quando é inserida uma memory roll na placa eletronica.

Configuragao> Leitura de dados Confirmar? NAO (Predefinido)
Memoria externa Confirmar? SIM

Ffrocedim. guiado
E possivel utilizar o procedimento guiado de configuragéo do sistema.

Configuragao> Procedim. guiado At 3m
Até 4 m

Novo utilizador
Permite registar um maximo de 250 utilizadores e atribuir uma funcéo a cada um deles.

LA operagao pode ser executada através de um transmissor ou outro dispositivo de comando. As placas que gerem os dispositivos de comando (AF -
R700 - R800) devem ser encaixadas nos conectores.

Gestao utilizadores Novo utilizador Passo a passo
Sequencial
Abrir
Abertura parcial

Quando a barreira esta no modo [Combinado], o comando [Abertura Parcial] abre a
barreira Master.

Escolha a fungdo que pretende atribuir ao utilizador.
Prima ENTER para confirmar.

Envie o codigo através do dispositivo de comando.
Repita o procedimento para introduzir outros utilizadores.

Remover utilizador
Remove um dos utilizadores registados.

Gestdo utilizadores Remover utilizador Confirmar? NAO
Confirmar? SIM

Use as setas para escolher o nimero associado ao utilizador que se deseja remover.
N.% 1> 250

Em alternativa, é possivel acionar o dispositivo de comando associado ao utilizador que
se deseja remover.

Prima ENTER para confirmar.

Aparece a mensagem CLr para confirmar o cancelamento.

Remover todos
Remove todos os utilizadores registados.

Gestao utilizadores Remover todos Confirmar? NAO
Confirmar? SIM



Descodif. por radio
Permite escolher o tipo de codificacdo por radio dos transmissores habilitados a comandar o automatismo.

Ao escolher o tipo de codificagdo por radio dos transmissores [Rolling code] ou [TW key block], os eventuais transmissores com uma codificacéo de
radio diferente anteriormente memorizados serdo eliminados.

Gestao utilizadores Descodif. por radio Todas as descodif. (Predefinido)
Rolling code
TW Key block

Confirmar? NAO
Confirmar? SIM

Tipo de sensor
Configura o tipo de dispositivo de comando.

Gestao utilizadores Tipo de sensor Teclado
Transponder

Self-Learning Rolling
Permite guardar um novo transmissor, usando um ja existente sem seguir o procedimento de introdugéo [Novo Utilizador].

Gestao utilizadores Self-Learning Rolling Desativado
Ativado

Mudanca de modo

Altera a fung@o atribuida a um determinado utilizador. A operagdo também pode ser executada enviando um comando a partir do dispositivo associado ao utilizador.

Gestao utilizadores Mudanca de modo 1 - Escolha o utilizador para o qual se deseja alterar a fungdo atribuida.
N.%: 1 > 250
Em alternativa, é possivel acionar o dispositivo de comando associado ao utilizador
para o qual se deseja alterar a fungéo associada.
2 - Prima ENTER para confirmar.
Modo de utilizador
3 - Prima ENTER para confirmar.
4 - Use as setas para escolher a fungéo desejada.
Passo a passo
Sequencial
Abrir
Abertura parcial
5 - Prima ENTER para confirmar.

Versdao FW
Apresenta o nimero da versao do firmware e da GUI (Interface Grafica do Utilizador) instalada.

Informagdes Versao FW

Contagem manobras
Permite visualizar o nimero de manobras efetuadas pelo automatismo.

Manaobras totais = Manobras efetuadas a partir do momento da instalagao.

Manobras parciais = Manobras efetuadas apds o ltimo [Reset de manutengao].

Informacoes Contagem manobras Manobras totais
Manobras parciais
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Config. manutencéo
Permite configurar o nimero de manobras que o automatismo pode realizar, antes de ser ativado um sinal que indica a necessidade de efetuar manutengdo. O
sinal consiste na intermiténcia ritmica 3 + 3 vezes da lampada [Abrir] a cada hora. Dispositivo ligado & saida 10-5.

Informagdes Config. manutencéo Desativado (Predefinido)
de 1a 1000 (1=1000 manobras)

Reset manutencao
Reinicia a contagem do ndmero de [Manobras parciais].

Informacbes Reset manutencéo Confirmar? NAO
Confirmar? SIM

Reset de parametros
Repde as configuraces de fabrica, a excecdo das funcdes: [Descodif. por radio], [Comprimento da haste] e as configuracdes relativas a calibracdo do curso.

Informagoes Reset de pardmetros Confirmar? NAO
Confirmar? SIM

Lista de erros
Apresenta os ultimos 8 erros detetados. A lista de erros pode ser apagada.

Informagoes Lista de erros Use as setas para percorrer a lista.
Para eliminar a lista de erros, selecione [Apagar erros.
Prima ENTER para confirmar.
Confirmar? NAO
Confirmar? SIM

Atualizar FW por USB
Atualiza a versdo do firmware do dispositivo.

LA fungo é visualizada apenas quando é inserida uma chave na porta USB.
Certifique-se de que a chave contém o ficheiro de atualizagéo do firmware.

Informagoes Atualizar FW por USB Confirmar? NAO
Confirmar? SIM

Mostrar reldgio
Ativa a visualizagdo do relégio no ecra.

Gestao de timers Mostrar reldgio

Configurar relogio
Permite configurar a data e a hora.

Gestdo de timers Configurar reldgio Utilize as setas e o botdo Enter para definir os valores desejados.

DST automatica
Ativa a configurac@o automatica da hora legal.

Gestao de timers DST automatica Desativado (Predefinido)
Ativado



Criar novo timer
Permite temporizar um ou mais tipos de ativagéo a escolha entre os disponiveis.

Gestao de timers Criar novo timer 1 - Use as setas para escolher a fungdo desejada.
Abertura / Abertura parcial
2 - Prima ENTER para confirmar.

3 - Use as setas para configurar a hora de inicio e a hora de fim da ativagao da fung&o.

Horério de inicio / Horario de fim
4 - Prima ENTER para confirmar.
5 - Use as setas para configurar os dias de ativago da funcéo
Selecionar dias / Toda a semana
6 - Prima ENTER para confirmar.

Remover timer
Remove uma das temporizagbes guardadas.

Gestao de timers Remover timer Use as setas para escolher a temporizagdo que deseja remover.
0 = [Abertura]
P = [Abertura parcial]
Prima ENTER para confirmar.

Comandos
Permite fazer com que a barreira execute alguns comandos sem o auxilio dos dispositivos de comando.

Comandos Use as setas para selecionar o comando que pretende remover.
Abertura
Abertura parcial
Fecho
Paragem
Prima ENTER para confirmar.

Lingua
Configura a lingua do ecra.

Lingua Portugués (PT)

English (EN)
Frangais (FR)
Deutsch (DE)
Espafol (ES)
[taliano (IT)
Polski (PL)
Pycckuin (RU)

Ativar password
Permite configurar uma password de 4 digitos. A password serd solicitada cada vez que aceder ao menu principal.

Password Ativar password Use as setas e 0 botdo Enter para compor o cddigo desejado.

Remover password
Remove a password que protege 0 acesso ao menu principal.

Password Remover password Confirmar? NAO
Confirmar? SIM
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Alterar password
Permite alterar a password de 4 digitos que protege 0 acesso ao menu principal.

Password Alterar password Use as setas e 0 botdo Enter para compor o codigo desejado.

Menu F
Ativa a visualizagdo do menu de fungoes F.

Exportar / importar dados

@ Insira uma chave USB na porta USB.
© Prima o boto Enter para aceder a programacéo.
© Use as setas para escolher a fungdo desejada.

EdAs fungdes sdo visualizadas apenas quando é inserida uma chave na

porta USB.
-Gravagdo de dados — =
Guarda no dispositivo de memdria (memory roll ou chave USB) os dados
relativos aos utilizadores, temporizagoes e configuracoes.
-Leitura de dados m]
Carrega no dispositivo de memaria (memory roll ou chave USB) os dados
relativos aos utilizadores, temporizacdes e configuragoes. L L
-Atualizar FW por USB
Atualiza a versao do firmware do dispositivo. |§| |§|

>

Certifique-se de que a chave contém o ficheiro de atualizagéo do ESC ) < ENTER
firmware. 9

=




OPERAGOES FINAIS
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FUNCIONAMENTO COMBINADO

Comando Unico de dois automatismos ligados.
Ligacoes elétricas

Ligue as duas placas eletronicas com um cabo tipo UTP CAT 5.
Insira uma placa RSE em ambas as placas eletronicas, utilizando o conector RSE_1.
Efetue a ligagdo elétrica dos dispositivos e dos acessorios.

Para a ligaco elétrica dos dispositivos e dos acessérios, veja o capitulo LIGACOES ELETRICAS.
Os dispositivos e 0s acessorios sdo ligados na placa eletrénica que sera configurada como MASTER.

RSE_1| |RSE_2 RSE_1| RSE_2
Wkﬁg il [

0 T 1 T
i i i i
Ip Iy Ip Iy

A B GND| JA B GND| [Fca cmi Fcc eme)

I g et

A B GND| JA B GND| [Fca cmi Fce emz

v
\

Seem=

5> JHEH

==

" =1
I

2 CX CY CZ | CX CY CZ
UTP CAT 5 (max 1000 m)

Programacao

Todas as operagoes de programacao abaixo descritas séo executadas apenas na placa eletronica configurada como MASTER.
Selecione o tipo de instalagéo [Combinado] durante o procedimento guiado ou configure a porta RSE_1 em [Combinado].

Ap()s a programagao do automatismo MASTER em [Combinado], o segundo automatismo torna-se automaticamente SLAVE.
Memorizacao dos utilizadores

Todas as operagdes de memorizagao dos utilizadores sdo executadas apenas na placa eletronica configurada como MASTER.
Para as operagdes de memorizagéo dos utilizadores, veja a fungéo [Novo utilizador].

Modalidade de funcionamento

© Comando ABRIR-FECHAR (2-7), SO ABRIR (2-3) ou SO FECHAR (2-4)
© Comando de ABERTURA PARCIAL (2-3P)

2 )

"~ MASTER -

Z ; 8 ,
R
/ SUVE




FUNCIONAMENTO POR BUSSOLA

Abertura da primeira barreira, passagem do veiculo, fecho da primeira barreira, abertura da segunda barreira, passagem do veiculo e fecho da segunda barreira.

Ligacoes elétricas

Ligue as duas placas eletrénicas com um cabo tipo UTP CAT 5.
Insira uma placa RSE em ambas as placas eletronicas, utilizando o conector RSE_1.
Efetue a ligacéo elétrica dos dispositivos e dos acessorios.

Para a ligaco elétrica dos dispositivos e dos acessorios, veja o capitulo LIGACOES ELETRICAS.
Os dispositivos de comando e de seguranca séo ligados em ambas as placas eletronicas.

RSE_1| |RSE_2 RSE_1| |RSE_2

A B GND| [|Fca cmi Fcc em)

)

FCA CM1 FCC CM2|

HHEE

JHHA

2 CX CY cz

[
"=

UTP CAT 5 (max 1000 m)

Programacao

Escolha uma das duas operacdes a seguir descritas.

Numa das duas barreiras, selecione o tipo de instalagdo [Bussola] durante o procedimento guiado.
Numa das duas barreiras, configure a fungéo [RSE_1] em [Bussola].

Ative a funco [Fecho Automatico] em ambas as placas eletronicas.

Memorizacao dos utilizadores

Para as operagdes de memorizagéo dos utilizadores, veja a fungéo [Novo utilizador].
Quando programa os utilizadores, néo utilize 0 comando de ABERTURA PARCIAL 2-3P.

Modalidade de funcionamento

@ Comando SO ABRIR (2-3) na barreira A
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© Comando SO ABRIR (2-3) na barreira B

© Comando ABRIR-FECHAR (2-7) na barreira A ou B para abertura de emergéncia
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Haste std C=3,05m 10.000.000
Haste C=4,05m -0%
Haste C = 3,05 m com articulago -0%
Haste C = 4,05 m com articulagdo -0 %

A barreira GARD PX é caraterizada por um inovador motorredutor em banho de 6leo e foi concebida para realizar até 10 milhdes de ciclos. Gragas a um
motor brushless de altissima eficiéncia, oferece alta fiabilidade e requer pouca manutencéo.

0 dado MCBF s6 diz respeito a barreira e ndo se refere a quaisquer acessorios aplicaveis.

As percentagens indicam quanto se deve reduzir o nimero de ciclos em relagéo ao tipo e nimero de acessorios instalados.

A\ 0tipo de intervencdo e a frequéncia de manutencdo sdo decididos pelo instalador, tendo em conta o uso, o local de instalagéo e o nimero de ciclos didrios.

A\ Se a barreira ndo for usada durante longos periodos, por exemplo, em caso de instalagbes em lugares de abertura sazonal, recomenda-se desencaixar a mola e
retirar a haste.

Para as informagdes relativas a correta instalagdo e regulacdes, consulte 0 manual de instalagdo do produto.
Para as informagdes relativas a escolha do produto e dos acessorios, consulte o catalogo de produtos.

Em caso de utilizagdo da barreira com articulagéo, verifique se os elementos de movimentagao da articulagéo estdo em bom estado e, se necessario,
substitua-os.

A cada 500 000 ciclos e, em todo o caso, a cada 12 meses de atividade, sdo obrigatdrias as intervengdes de manutencéo abaixo indicadas.

- Execute um controlo geral e completo do aperto das porcas e parafusos.

- Verifique o equilibrio da haste a 45° e proceda eventualmente ao tensionamento da mola de equilibrio, regulando a tragdo através dos tirantes de fixacao.

- Lubrifique a mola quando estiver completamente esticada.

- Lubrifique todas as pegas mecanicas em movimento.

- Verifique o correto funcionamento dos dispositivos de sinalizagéo e de seguranga.

- Verifique o correto funcionamento do microinterruptor ligado a tampa do armario.

- Verifique o correto funcionamento do microinterruptor ligado ao desbloqueio manual e do microinterruptor ligado aos acessorios de desligamento (opcionais).
- Verifique a auséncia de perdas de ¢leo.

A cada 2500000 ciclos e, em todo 0 caso, a cada 24 meses de atividade, sdo obrigatorias as intervencdes de manutencao a seguir indicadas.
- Substitua a mola.
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MENSAGENS DE ERRO

Erro de calibracio

Encoder nao
funciona

Erro de falha do
teste de servigos

Tempo de trabalho
terminado

Tampa aberta

N° max. obst. fecho

N° max. obst.
abertura

Erro n.° maximo de
obstaculos

Erro de
comunicacao em
série

Comando por radio

incompativel

Tampa SLAVE aberta

Haste solta

Motor deshloqueado

Interrupcéo da calibracdo do movimento devido a presenca de um obstaculo.

0 Encoder esta desligado.
0 Encoder esta avariado.

Presenca de um obstéculo no raio de agao das fotocélulas.
As fotocélulas ndo estdo ligadas ou corretamente configuradas.
As fotocélulas estdo avariadas.

Terminou o tempo maximo do trabalho configurado.

0 automatismo esta desblogueado.

Ultrapassado o nimero maximo de obstaculos identificados consecutivamente

Ultrapassado 0 nimero méximo de obstaculos identificados consecutivamente

Ultrapassado o nimero maximo de obstaculos identificados consecutivamente

A configuragdo na porta RSE estd errada.

0 transmissor utilizado nao ¢ CAME.
A codificagao configurada é diferente da do transmissor.
Os transmissores sdo TWIN e tém KEY BLOCK diferentes.

0 automatismo SLAVE esta desbloqueado.

A haste foi arrombada.
Cablagem do contacto ARM errada.
Sensor de detecdo da haste ndo existente

A haste foi desbloqueada pelo motorredutor e pode ser manualmente movida.
Contacto do micro de seguranca de motorredutor aberto.
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Fabbricante / Manufacturer / Hersteller / Fabricant / Fabricante / Fabricante

Came Spa. CA M E
indirizzo / address [ adresse / adresse / direccion / enderego / adres / adres

Via Martiri della Liberta 15 - 31030 Dassan di Casier, Treviso - ltaly

DICHIARA CHE LA BARRIERA STRADALE / DECLARES THAT THE AUTOMATIC BARRIERS / ERKLAAT DASS DIE AUTCMA-
TISCHE SCHRANKEMSYSTEME / DECLARE QUE LA BARRIEFE ALUTOMATIOUE / DECLARA QUE LA BARRERAS
ALITOMATICAS / DECLARA QUE A BARREIRA AUTOMATICA / OSWIADCZA 7 S21 ARANY ALITOMATYCZMA. / VERKLAART

Came S.p.a.

DAT DE ALITOMATISCHE SLAGEOOM

GPX40MGS
GPX40MGP
GPX40MGC
GPX40MXP

E" CONFORME ALLE DISPOSLAON DELLE SEGUENTI DIRETTVE /1T COMPUES WITH THE PROMISIONS OF THE FOLLOCWING
DIRECTIVES / DEN VORGABEN DER FOLGENDEN RICHTLINIEN ENTSPRECHEN / IL EST CONFORMES ALK QISPOSITIONS
UEB DIRECTVES SLJNANTES / CUMPLEN CON LAS DISPOSICIONES DE LAS SIGUIENTES DIRECTIVAS / ESTAD DE ACORDO

DAS SEGUINTES DIRECTIVAS / SA

E Z POSTANOWIENIAMI NASTEPUUACYCH DYREKTYW

COM AS DISPOSICOES ZG0O0N
EUROPEJSKICH /WVOLDOEN AAN DE \-"ODFESG!—HII-—I'EN WA DE WOLGENDE RICHTLINEN:

- COMPATIBILITA' ELETTROMA

GMNETICA / ELECTROMAGNETIC COMPATIBILITY / ELEKTROMAGN

SCHE
VERTRAGLICHKEIT / COMPATIBILITE ELECTROMAGNETIQUE / COMPATIBILIDAD ELECTROMAGNETICA / COMPATIBILI-
DADE ELETROMAGNETICA / KOMPATYBILNOSCI ELEKTROMAGMETYGZNE. / ELEKTROMAGNETISCHE COMPATIBI-

LITEIT : 2014/30/UE

Fiferimnanto normi anmonizzate ed sltre narma tecnichs ¢ Rafer to

Europaan ragulations and ofier technical mgulal}oﬂs / Harmonisiarta
crmen wund andera technische Vorgaban ¢ Référenca aux narmas

harmonisdes ol Sux SUIres NoMmmes Isd'ium / Referancia nomas

EN £1000-6-2:2005+EC:2005+151:2005
EM 61000-5-4:2007+A1:2011
EN 62233:2008

armonizadas y obras normas tcnicas / Referincia de nonmas hammaniza- EN 60335-1:2012+AC:2014+4A11:2014
das e outras narmas técnicas / Odnosna normy I.IdeI'IDlIGGl'IBI I8 NGy

Gehamonisesnde en anders technische nomnen weamaar is
NEnvazen

RISPETTA | REQUISITI ESSENZIALI APPLICATL: / MEET THE APPLICABLE ESSENTIAL REQUIREMENTS: / DEN WESENTL |GHEN
ANGEWANDTEN ANFORDERUNGEN ENTSPRECHEN: / RESPECTENT LES CONDITIONS REQUISES NEPESSNHES AF’F'

J CUMPLEN CON LOS RECUISITOS ESENCL‘\LES APLICADCS: / F93EFFAM 0 REQUISITOS ESSENCIAIS ARLICADOS: /
SPEENIAJA PODSTAWOWE WYMAGANE MK A VOLDOEN AAN DE TOERASEARE MINIMLUIM EISEN

1.1.3; 1.1.5; 1.2.1; 1.222; 1.3.2; 1.3.T; 1.3.8.1. 1.4.1, 1.4.2; 1.5.1; 1.5.6; 1.5.8; 1.5.9; 1.5.11; 1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4;
1105173174

PERSOMA ALTORIZZATA A COSTITUIRE LA DOCUMENTAZIONE TECHICA PERTINENTE / PERSCN AUTHORISED T COMPLE THE RELEVANT TECHMICAL DOCUMENTATICN /
PERSON DIE BEVOLLMACHTIGT IST, DIE RELEVANTEM TEGHMECHEN UNTERLAGEN ZUSAMMENZLISTELLEN / DOCUMENTATICN TECHRIOUE SPECIFIOUE D'AUTCRISATION

A COMSTRUIRE DE / PERSOMA FACULTADA PARA ELABCRAR LA DOCUMENTACISN TECNIGA PEATINENTE / PESSOA AUTORZADA A COMSTITLIR A DOCLMENTALAD TECNICA
PERTINENTE / OS06A LIPCWAZMIONA DO ZRELAGCAMANA DOKUMENTACS TECHNICZNE. { DEGEME DIE GEMACHTISO B DE FELEVANTE TECHNISCHE DOCUMENTEN

CAME S.p.

La dacumeniasions iecnica pertinants & stata compiiata in conformita alf slegato VIB, f The perinent techrical documentation has been drawn g i Compianca with attached
Jocumant VIB, / Die rekevarte lechnische Dokumertation wurde entsprechend der Arlags VIIB ausgestelR, / La documentation fachnkque spacique & élé remple conformement &
Fennaxs IIB f La documantacidn técnica peringnts ha sido ralenada én et con 8l ae VIE. /A documentacSo Ecrica pertingnta 10l prasnchida 08 acodn oom o aness
VIIB. / Odnesna dokumentaca techniczng zostala medagowana zgodnks 7 zalcznikim VIB, / De technische docurmernalie Lerzake is opgestald in cusreenatemming met de bijags VB,

CAME 5.p.8, & impegna a rasmiattera, In sposta @ una dichiests adeguataments motyala dels Sutorith nazional, nomazioni pertinent] sule quasl macching, 8 ./ Cama §.p.A., follosing
& duly Mmothualed recuisst iom he national authaorities, undertakes to provide informanion melted 1o the guasl madhines, and / Die Firma Came 2.p.A, verpdichiet sich auf aine angemessan
mctiviaria Anfrage der slaatichen Bebinden Inlomnationen Gber diz urvolistandigan Mazchinen, zu doermitteln, und ¢ Came S.p.4, 5'angage & wansmeting, en réponse & une damands
bien fondéa da la pan des autarités naticnalis, ks renssigrernents relalils aux quas machines / Came 2.0.A, 88 compromels & ranemitk, como respuasta @ una soliciiud adecuadaments
funtiana por pans o las Bulinidaces nacionales, inlomacianes relacionadas con ks cuasimidguinas. / Came S.0.A, compromeie-se em baremili, em resposia a uma scickacao mathada

nanty pelas & s, informisglies pertinentes A8 pares que componham maquings ¢ Game Sip A, obowiazule Se do uddilenia inforacy dolyCzas,ch maszyn
ieukonczomeh na odpowlednio umotwowana proste, Zozona prase kompelantre argany panatwowe S Came S.p.A, vertindl zich artos om op met redanen omidesd werzoek vin de
nationale suloritelen de rdevants informalie voor da nist voliopkde maghing 1e versirakken,

VIETA / FORBIDS / VERBIETET / INTERDIT / PROHIBE / PROIBE / ZABRANIA SIE / VERBIEDT
| mestaa in sanizio finché k macching finde in cul deve essare inconporata non & &tats. dichianita conforme, S8 dil Caso aliy 20084 2/CE. ! oaMESioning of tha abdva mengonad url such
momiant whir the fnal machine o which iy must be inceporsted, has been dedaned comglant, I pearinent, to 20064 2/CE ¢ die Inbetriabratme bevar die Endmasching: in dia dia
unvallsiincige Masching eingabaut wird, als konform addan wurde, gegebenerials gaman der Fichiini 2005/42/ELL / [ miss &N 22nice tant gua ks maching frale dans lquele ele dot
dine incorporie a pas &t déclerde conforma, b cas dchdant, A ks nomrme 200GH2/GE. / la puesta on Serioo hista qud 1 mdgquins Bnal en la gue serd incorporata no haya sido daclrads
da condgmmiclad de acuerdo & ke 200AMCE / & ealacatho e encionamants, 86 que a maduing Ainal, onde: davem sar incorpovaias, nio far doclaracy em conformidacde, se & soad
cam a 2005M3CE, /Unuchomienia urzadzeria oo czasy, kedy masznd, do kidng ma Byt whudowany, nie 205150 ocenions jako 2godna 2 wymogam| dyrektywy 20084 2AVE, jesi aka

progedura byls Konkezna. / deme in werking 12 stelan 20(an] de SNIMACH NS Waarin o8 Nt voltnoidn Maching Moet warden ingebouw in cveresnsiamming i verkdaand, indien ioepasselix
met de Achiln 200642EG,
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técrico ! Apoiar dossier téonico / Wapieranie dokumentacii techniczng) / Ondersteunande techrische dossier; B0GBB-0120

Came S.p.a.

\.l'la Martiri dells Liberta, 15 - 31030 Dosson di Casier - Treviso - ltaly - Tel, (+39) 0422 4840 - Fax [+30) 0422 4841
nfo@came.it - www.came.com

Gap..Soc. 1.610.000,00 € = C.F. a P.L. 03481280285 - VAT IT (3481280265 - REA TV 275358 - Reg Imp. TV 03481280265

CAME S.P.A.

Via Martiri della Liberta, 15
31030 Dosson di Casier
Treviso - Italia

Tel. (+39) 0422 4940

Fax (+39) 0422 4941

Péag. 40 - Manual FA01610-PT - 08/2021 - © CAME S.p.A. - Os contetidos do manual devem ser considerados suscetiveis de alteragdo, a qualquer momento sem necessidade de prévio aviso. - Traducdo das instrucdes originais



